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RESUMO

O sorgo é uma importante cultura de segunda safra no Brasil. A reduzida informacao
em plantabilidade, incluindo densidade e velocidade de plantio pode ser aprimorado
com ferramentas digitais. O trabalho teve por objetivo avaliar o impacto da
densidade e velocidade de semeadura na plantabilidade e produtividade do sorgo, a
partir de imagens. O trabalho, conduzido na Universidade Federal de Uberlandia,
em area instalada com sorgo hibrido 1G233 considerou duas densidades de plantio
(240 e 280 mil plantas/ha), duas velocidades (4 e 8 km/h) e 4 repeticdes, somando
16 parcelas. A semeadura foi avaliada de forma manual, com contagem de plantas
aos 10 e 18 dias ap6s semeadura. De forma digital, com mosaicos a partir de
imagens aéreas com drone, foram obtidas contagens diretas, com operador
humano, e automaticas, com algoritmos. A avaliacdo direta de plantas nao permitiu
observar diferengas nas plantas normais, duplas ou falhas, para as fontes de
variacdo densidade e velocidade de semeadura. A obtencdo dos mosaicos nao
permitiu as contagens na primeira data, dada a baixa resolugdo da camera do
drone, mesmo a 15 m. Na segunda data nao houve diferenga em plantabilidade. A
matéria seca da parte aérea permitiu observar diferengca na densidade de
semeadura, com maiores resultados na populagdo de 240 mil. A contagem por
algoritmos nao possibilitou observar diferencas em densidade e velocidade. O uso
de imagens ¢é viavel quando utilizada em alturas inferiores a 15m e com drones de
resolugao espacial maior a 2 MP.
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