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RESUMO

Introdugéo: Atualmente o mercado PET movimenta bilhdes de délares pelo mundo e
cresce a cada ano no Brasil. Inserido neste mercado existem alimentadores
automaticos que apesar de facilitarem a programagao alimentar, apresentam alguns
problemas do ponto de vista da saude animal: o material de fabricacdo destes
produtos ao estarem em contato direto com o PET, acabam acumulando bactérias e
micro-organismos com o passar do tempo. Ragbes de boa qualidade séao
fotossensiveis e em contato com a luz, acabam perdendo parte de suas
propriedades (alguns alimentadores sao fabricados com plastico transparente). O
ultimo problema é detectado em alguns comedouros que permitem ao PET uma
alimentacdo descontrolada, com a ragao sempre disponivel, 0 que causa maleficios
para a saude animal. Diante do exposto, verificou-se a necessidade de propor um
alimentador automatico para PETs que nado entra em contato diretamente com o
animal, ndo possui corpo transparente e libera a ragao fracionada de acordo com as
definicbes do proprietario via aplicacdo Android. Objetivos: A partir dessas
premissas, 0 presente trabalho visou desenvolver um alimentador automatico
controlado por um ESP32 para alimentagcdo de animais domésticos em geral. O
dispositivo foi dotado de um sistema de back-up (contra falta de energia), além da
capacidade de controlar a quantidade e o horario para alimentacdo dos PETs via
aplicativo Android. Método: Visando suprir as demandas deste trabalho, foram
realizadas diversas pesquisas relacionadas as solugées encontradas no mercado. A
partir disso, montou-se um modelo de PVC com um transportador helicoidal interno
acionado por um motor CC e controlado por um ESP32 através de uma aplicagéo
Android. O aplicativo permite a programagao de diversas porgdes de ragédo ao longo
do dia, calibragao da porgao, liberagao instantdnea de uma porgcéo e conexao com a
rede wireless. Uma solucao relativamente simples, facil de ser montada e ajustada,
com custo reduzido e que supriu as questdes relativas a saude animal. Ao longo do
desenvolvimento do modelo diversos testes foram realizados com o objetivo de
aprimorar o funcionamento da parte eletrénica e mecénica do protétipo. Por fim, os
sistemas foram validados em campo com testes utilizando animais de estimagéo.
Resultados: Ao fim do protétipo, foi possivel obter um sistema facil de ser montado,
com boa usabilidade, estavel, intuitivo e que permitiu uma simplificagédo no processo
de alimentagédo animal sem deixar de lado os aspectos relacionados ao bem-estar
animal. Além disso, o protétipo proporcionou maior autonomia, uma vez que o
sistema revelou uma capacidade de alimentagao (recipiente de ragao) duas vezes
maior que os concorrentes. Na validagdo em campo, o dispositivo apresentou
robustez e precisao ao ser acionado para a distribuicdo da ragdo. Permitindo que o
monitoramento via aplicativo fosse realizado com elevada praticidade e dinamismo.
Consideragodes finais: Por fim, concluiu-se que o desenvolvimento do protétipo em
questao proporciona diversas melhorias na alimentagdo animal, tanto para o dono
de um PET quanto para o préprio animal. Nota-se uma maior praticidade no controle
da alimentagéo por parte do dono e um salto de qualidade no quesito saide animal
quando comparado com outros alimentadores.
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